Zadanie , F”

wymiana zaworow podpionowych
z.W. i c.w.u. w budynkach:
Szaserow 120B, Wspdlna Droga 23,

Garwolinska 26 i Garwolinska 26A



NR UMOWY | ..../ET/FR/2026
TEMAT SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT
WYMIANA ZAWOROW PODPIONOWYCH INSTALACJI
ZIMNEJ I CIEPLEJ WODY
ADRES BUDYNEK MIESZKALNY WIELORODZINNY
Warszawa, ul. Szaserow 120B
INWESTOR Spoldzielnia Mieszkaniowa ,,Szaserow”
ADRES
04-346 Warszawa, ul. Szklanych Doméw 5D/39
Autorzy Imie i nazwisko Nr uprawnien Podpis
Opracowat: |inz. Grzegorz Kurek MAZ/O463/ i ‘
POOS/07

Warszawa 11.03.2026r.



SPIS TRESCI

1. CZESC OGOLNA

1.1.Nazwa

1.2.Przedmiot ST

1.3.Zakres stosowania ST

1.4.Przedmiot i zakres robot objetych ST

1.5.0kreslenia podstawowe

1.6.0golne wymagania dotyczace robot

1.7.Dokumentacja

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW
2.1.0golne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania
2.2.Rodzaje materiatow

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU 1 MASZYN
3.1.0go6lne wymagania dotyczace sprzetu

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU I SKELADOWANIA
4.1.0go6lne wymagania dotyczgce transportu

4.2 Armatura

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1.0golne zasady wykonywania robot

5.2.Montaz armatury

5.3.Badanie i uruchomienie instalacji

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT.
7.1.0go6lne zasady obmiaru robot

7.2.Zasady okreslania ilosci robot 1 materialow

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1.Rodzaje odbioru robot

8.2.0dbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
8.3.0dbior czesciowy

8.4.0dbior ostateczny (koncowy)

8.5.0dbior pogwarancyjny

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1.Normy i wytyczne



1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa
Wymiana zaworéw podpionowych instalacji zimnej i cieptej wody w budynku mieszkalnym wielorodzinnym
przy ul. Szaserow 120B w Warszawie
1.2.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogoine dotyczace wykonania i odbioru
wymiany zaworow podpionowych instalacji zimnej i cieptej wody.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robot.
e Spuszczenie wody z instalacji zimnej i cieptej wody;
e Demontaz zaworow odcinajgcych podpionowych wraz z ksztattkami przejsciowymi gwint/plastik od
strony pionu;
e Montaz zaworéw kulowych odcinajacych wraz ksztaltkami przejsciowymi gwint/plastik od strony
pionu oraz ze ztaczkg rozitaczna (Srubunkiem) na zimnej wodzie;
o Proby i uruchomienie instalacji
1.3.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi integralng czes¢ SIWZ. Stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy, przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.2,
1.4.Przedmiot i zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci podstawowe wystepujace przy wymia-
nie zaworéw podpionowych instalacji zimnej i cieptej wody, a takze niezbedne dla wiasciwego wykonania
tej instalacji roboty tymczasowe oraz prace towarzyszace.
1.5.0kreslenia podstawowe
aprobata techniczna (dot. budownictwa) — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego jednostke
certyfikat zgodnosci — dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od dostawcy i odbiorcy) wykazu-
jace, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany wyrob, proces lub
ustuga s zgodne z okreslona norma lub z wiasciwymi przepisami prawnymi
deklaracja zgodnosci - oSwiadczenie dostawcy, stwierdzajace na jego wytaczng odpowiedzialnosé,
Ze wyrob, proces lub ustuga sg zgodne z norma lub aprobatg techniczng
znak bezpieczenstwa (dot. certyfikacji) — zastrzezony znak przyznawany zgodnie z zasadami sys-
temu certyfikacji, potwierdzajacy, ze dany wyréb, uzywany zgodnie z zasadami okre$lonymi przez pro-
ducenta nie stanowi zagrozenia dla zycia, zdrowia, mignia i $rodowiska
znak zgodnosci (dot. certyfikacji) — zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami
systemu certyfikacji, wskazujacy iz dany wyrdb, proces lub usfuga sg zgodne z okreslong norma lub
wiasciwymi przepisami prawnymi
1.6.0golne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania.
1.6.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy oraz lokalizacje.
Zgodnosc¢ robot z ST
Dokumentacja ST oraz inne dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy stanowig ~ cze$é
kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby byly w catej dokumentacii.
Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczen w dokumentaciji kontraktowej. O ich
wykryciu powinien powiadomi¢ Inwestora oraz Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek.
Dane okre$lone w ST bedg uwazane za wartoci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Wytycznymi zawartymi w
dokumentacji przetargowej lub ST i wplynie to na nie zadawalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.



1.6.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania bezpieczenstwa i porzadku publicznego na terenie
budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp. Zapewniajac w
ten sposéb bezpieczefstwo pojazddw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w
dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Fakt przystapienia do robot i utrudnienia z tym zwigzane Wykonawca obwiesci publicznie
przed rozpoczeciem.
Koszt zabezpieczenia terenu nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene
kontraktowa.

1.6.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania roboét
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie przeprowadzenia robot wszystkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykoriczenia robét Wykonawca bedzie:

e podejmowac wszystkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm do-
tyczacych ochrony srodowiska na terenie i w wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla 0sob lub wlasnosci spotecznej i innych a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sie do wymagan bedzie miat szczegdiny wzglad na:

o Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych ptynami lub substancjami toksycznymi
Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
mozliwoscia powstania pozaru
1.6.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej. Materiaty tatwopalne bedg
skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0sob
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.6.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktdre w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia nie beda dopuszczone do uzycia. Materialy,
ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot a po ich zakonczeniu ich szkodliwos¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technicznych.
1.6.6. Ochrona wlasnosci publicznej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenia i zabezpieczenia przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w trakcie trwania robét. W razie wystapienia z winy Wykonawcy
jakichkolwiek uszkodzen w trakcie przygotowywania i realizacji robot jest On zobowigzany do
naprawienia szkod na wiasny koszt.
1.6.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Przez caly czas trwania robot wykopy powinny by¢ zabezpieczone oraz oznakowane zgodnie z
wymogami BHP (Dz.U.Nr 47, poz 401 — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych).
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac aby personel nie wykonywat prac w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszystkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszystkie koszty zwigzane z wypeifnieniem wymagan BHP nie podlegajg odrebnej
zapfacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.
1.6.8. Ochrona i utrzymanie robét
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robét od daty przekazania placu budowy do czasu ostatecznego odbioru. Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru, utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb,
aby budowana instalacja i jej elementy byly w zadawalajgcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe lub usuwajace skutki zaniedban nie
pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.6.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.
Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciggly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odno$ne dokumenty.

1.7.Dokumentacja
Dokumentacje robot wymiany zaworow na podejsciach pod piony instalaciji zimnej i cieptej wody stanowia;
o szczegolowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
¢ dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowa-
nia uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 1 6 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowla-
nych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881),
e protokoly odbioréw czesciowych, koncowych i robét zanikajacych, z zalgczonymi protokotami z
badan kontrolnych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW
2.1.0gélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania.
Moga byc stosowane wyroby producentow krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty techniczne
wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu
akceptacje Inwestora oraz Inspektora Nadzoru.
2.1.1. Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ | wlasciwosci. Materiaty musza by¢
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i na jego koszt.
2.1.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy. Kazdy
rodzaj robot, w ktorym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.
2.1.3. Wariantowe stosowanie materiatow
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze zamiany materiatu przed jego uzyciem.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ potem zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.
2.2. Rodzaje materiatow
2.21. Armatura
Na podejéciach pod piony instalacji zimnej i cieptej wody:

e zawory kulowe o parametrach roboczych p.=1,0 MPa, t=100 °C

o zlgczki roztaczne (Srubunki) o parametrach roboczych p=1,0 MPa, t=100 °C
Montaz armatury - wg instrukcji producenta. Montowa¢ wylacznie armature nowq i nieuszkodzong
3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Do wykonania robét nalezy stosowac jedynie taki sprzet, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ robot, zaréwno w miejscach ich wykonania, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz
w czasie transportu, zatadunku | wytadunku materiatow. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
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lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inwestora. W przypadku braku ustalen w takich do-
kumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inwestora.

Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytko-
wania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU | SKLADOWANIA
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkdw transportu, ktére nie wplyng nieko-
rzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre$lonymi w ST i
wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.
4.2.Armatura
Armature nalezy przewozi¢ pakowang w sposéb zabezpieczajgcy przed zanieczyszczeniem, uszkodze-
niem mechanicznym i wptywami czynnikdw atmosferycznych.
Armature nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach suchych i temperaturze nie nizszej niz 0°C. W pomiesz-
czeniach skladowania nie powinny znajdowac sie zwigzki chemiczne dziatajace korodujaco. Armature z
tworzyw sztucznych nalezy przechowywac z dala od urzadzen grzewczych.
5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, za jakos¢ zastosowanych
materiatdw | wykonywanych robét, za zgodnos$¢ z wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, w ST, a takze w normach i
wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot ponosi Wykonawca.
5.2. Montaz armatury
e Rurociagi faczone bedg z armatura i osprzetem za pomoca potgczen gwintowanych i zgrzewanych.
o Kolejnos¢ wykonywania robot:
- sprawdzenie dzialania zaworu,
- uszczelnienie gwintow materiatem uszczelniajacym,
- skrecenie potaczenia zaworu i lub ksztattek zgrzewanych z przewodem.
5.3. Badania i uruchamianie instalacji
e |nstalacja musi by¢ poddana probie szczelnosci.
¢ Instalacje nalezy dokfadnie odpowietrzyc.
e Probe szczelnosci w instalacji nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykona-
nia i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe”,
e 7 proby cisnieniowej nalezy sporzadzi¢ protokot.
UWAGA KONCOWA:
Roboty montazowe nalezy prowadzi¢ Scisle wg instrukcji montazu danych urzadzen oraz systemu rur -
podanych przez poszczegolnych producentow.
Ekipa montazowa winna posiada¢ $wiadectwa przeszkolenia przez producenta w montazu urzadzen i rur
danego systemu.
Ekipy winny do montazu uzywa¢ wyznaczonych i dopuszczonych do stosowania przez producentow
narzedzi oraz dodatkowego osprzetu i materiatow( jak np. zgrzewarki, tasmy, kleje, farby itp.)

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola zwigzana z wykonaniem robot powinna by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz robot.
Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uznac za dodatnie, jesli wszystkie wymagania dla danej fazy robot
zostaly spetnione. Jesli ktdrekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy uzna¢ dang faze robét za
niezgodna z wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie. Kontrola
jakosci robot powinna obejmowac nastepujace badania:

1.Zgodno$¢ z Dokumentacja przetargowa



- materiaow
wmontowania przewodow i armatury

- szczelnosci rurociggdw i armatury
2.Badanie materiatow uzytych do budowy instalacji nastepuje przez poréwnanie ich cech z wymaganiami
okreslonymi w Dokumentacji i ST, w tym: na podstawie dokumentow okre$lajacych jakos¢ wbudowanych
materiatow i pordwnanie ich z normami przedmiotowymi, atestami producentéw lub warunkami okreslonymi
w ST oraz bezposrednio na budowie przez ogledziny zewnetrzne lub odpowiednie badania specjalistyczne.
3.Badanie szczelnosci odcinka przewodu obejmuje: badanie stanu odcinka rurociggu, napetnienie wodg i
odpowietrzenie przewodu, pomiar ubytku wody. Podczas proby nalezy prowadzi¢ kontrole szczelnosci fa-
czy. W przypadku stwierdzenia ich nieszczelnosci nalezy poprawic uszczelnienie, a w razie niemozliwosci
oznaczy¢ miejsce wycieku i przerwac badania do czasu usunigcia przyczyn nieszczelnosci

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot ma za zadanie okreslac faktyczny zakres wykonanych robét wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, Zze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach technicznych, a ich
ilos¢ podaje sie w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot wehodzacym w skiad umowy.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajgcego realizacjg umowy o
zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedzaé obmiar co najmniej o 3 dni.

Wyniki obmiaru sa wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Jakikolwiek bfad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie indziej
w szczegdlowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku wykonania
wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg pisemnej instrukcji zarzadzajacego realizacjg
umowy. Przy wynagrodzeniu ryczattowym nie bedzie dokonywany obmiar robét.

7.2. Zasady okreslania ilosci roboét i materiatow.

Zasady okreslania ilosci robdt podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub w KNR-ach oraz
KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okre$lonymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowe;j.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

c) odbiorowi czesciowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (koricowemu),

e) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu: polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robot
oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany przez
Inspektora nadzoru w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogodlnego postepu robot.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca do Inspektora nadzoru. Odbiér zostanie
przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie poézniej niz 3 dni od dnia zgloszenia.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy — ( jezeli umowa tego dotyczy)

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie dla zakresu robét okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
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Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakosci.
Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.
Odbiér ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z dokumentacjq projektowg i SST.
W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajacych i robot poprawkowych.
W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupeiniajacych w
poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakoSC wykonywanych robét w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjq projektowg i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong
wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)
Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

e protokoly odbiorow robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

protokoty odbiorow czesciowych,
ksiazki obmiarow (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z ST
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.
8.5. Odbiér pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji
Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usunigciem wad, ktére ujawnia sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.
Odbioér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8 4.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjetq przez Zamawiajacego w dokumentach umownych. Dla robot
wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce

i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot bedg obejmowac:



robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

wartosC zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku VAT.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1 Normy i wytyczne
e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il instalacje sanitar-
ne i przemystowe”. Arkady, Warszawa 1988.
e Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rurociggéw z Tworzyw sztucznych;
e Wytycznymi producentow urzadzen.
e Probe szczelnosci instalacji wodnej wykona¢ zgodnie z PN-81/B-1070001 oraz PN-81/B-1070002,
oraz probe ci$nieniowa (cisnienie probne réwne 1,5 pr).
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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa
Wymiana zaworéw podpionowych instalacji zimnej i cieptej wody w budynku mieszkalnym wielorodzinnym
przy ul. Wspdlna Droga 23 w Warszawie
1.2.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania ogoine dotyczace wykonania i odbioru
wymiany zaworéw podpionowych instalacji zimnej i cieplej wody.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robét.
e Spuszczenie wody z instalacji zimnej i cieplej wody;
e Demontaz zaworéw odcinajacych podpionowych wraz z ksztattkami przejsciowymi gwint/plastik od
strony pionu;
* Montaz zaworow kulowych odcinajacych wraz ksztattkami przejsciowymi gwint/plastik od strony
pionu oraz ze ztaczkq rozlaczng (Srubunkiem) na zimnej wodzie;
e Proby i uruchomienie instalacji
1.3.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi integralng czes¢ SIWZ. Stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy, przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2.
1.4.Przedmiot i zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci podstawowe wystepujace przy wymia-
nie zaworow podpionowych instalacji zimnej i cieptej wody, a takze niezbedne dla wlasciwego wykonania
te] instalacji roboty tymczasowe oraz prace towarzyszace.
1.5.0kreslenia podstawowe
aprobata techniczna (dot. budownictwa) — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego jednostke
certyfikat zgodnosci - dziafanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od dostawcy i odbiorcy) wykazu-
jace, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany wyréb, proces lub
ustuga sg zgodne z okreslong norma lub z wiasciwymi przepisami prawnymi
deklaracja zgodnos$ci — o$wiadczenie dostawcy, stwierdzajace na jego wylaczna odpowiedzialnosé,
ze wyrob, proces lub ustuga s zgodne z norma lub aprobatg techniczng
znak bezpieczenstwa (dot. certyfikacji) — zastrzezony znak przyznawany zgodnie z zasadami sys-
temu certyfikacji, potwierdzajacy, ze dany wyréb, uzywany zgodnie z zasadami okreslonymi przez pro-
ducenta nie stanowi zagrozenia dla zycia, zdrowia, mienia i $rodowiska
znak zgodnosci (dot. certyfikaciji) — zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami
systemu certyfikacji, wskazujacy iz dany wyréb, proces lub ustuga sa zgodne z okreslong norma lub
wlasciwymi przepisami prawnymi
1.6.0golne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania.
1.6.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy oraz lokalizacje.
Zgodnosc robot z ST
Dokumentacja ST oraz inne dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy stanowia  czesé
kontraktu, a wymagania wyszczeglnione w chocby jednym z nich s obowiazujace dla Wykonawcy tak
jakby byty w catej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentacji kontraktowej. O ich
wykryciu powinien powiadomi¢ Inwestora oraz Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek.
Dane okreslone w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w
ramach okreslonego przedziatu tolerancii.
Cechy materiatow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.
W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z Wytycznymi zawartymi w
dokumentacji przetargowej lub ST i wplynie to na nie zadawalajaca jakos¢ elementu budowi, to takie
materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.



1.6.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania bezpieczenstwa i porzadku publicznego na terenie
budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: Swiatfa ostrzegawcze, sygnaly itp. Zapewniajac w
ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w
dzief i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Fakt przystapienia do robot i utrudnienia z tym zwigzane Wykonawca obwiesci publicznie
przed rozpoczeciem.
Koszt zabezpieczenia terenu nie podlega odrebnej zapfacie i przyjmuje sie, Ze jest wigczony w cene
kontraktowa.

1.6.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie przeprowadzenia robot wszystkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonczenia robot Wykonawca bedzie:

e podejmowac wszystkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm do-
tyczacych ochrony $rodowiska na terenie i w wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen
lub ucigzliwosci dla osdb lub wiasnosci spotecznej i innych a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

e srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych ptynami lub substancjami toksycznymi
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
mozliwoscig powstania pozaru
1.6.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdéw ochrony przeciwpozarowej. Materiaty tatwopalne beda
sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.6.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia nie bedg dopuszczone do uzycia. Materiaty,
ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét a po ich zakonczeniu ich szkodliwosé zanika (np.
materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technicznych.
1.6.6. Ochrona wiasnosci publicznej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenia i zabezpieczenia przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w trakcie trwania robot. W razie wystapienia z winy Wykonawcy
jakichkolwiek uszkodzen w trakcie przygotowywania i realizacji robét jest On zobowigzany do
naprawienia szkdd na wiasny koszt.
1.6.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Przez caly czas trwania robot wykopy powinny by¢ zabezpieczone oraz oznakowane zgodnie z
wymogami BHP (Dz.U.Nr 47, poz 401 - Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 rw
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych).
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac aby personel nie wykonywat prac w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszystkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczefistwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszystkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan BHP nie podlegajg odrebne;
zapfacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.
1.6.8. Ochrona i utrzymanie roboét
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty przekazania placu budowy do czasu ostatecznego odbioru. Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru, utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb,
aby budowana instalacja i jej elementy byly w zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe lub usuwajace skutki zaniedban nie
pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.6.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne | miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb
ciagly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odno$ne dokumenty.

1.7.Dokumentacja
Dokumentacjg robot wymiany zaworéw na podejéciach pod piony instalacji zimnej i cieptej wody stanowig;
e szczegblowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
e dokumenty Swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowa-
nia uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawa z 1 6 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowla-
nych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881),
o protokoty odbioréw czesciowych, koncowych i robét zanikajacych, z zataczonymi protokotami z
badan kontrolnych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW
2.1.0golne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania.
Moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty techniczne
wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu
akceptacje Inwestora oraz Inspektora Nadzoru.
2.1.1. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materiaty, do czasu gdy beda potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wiasciwosci. Materiaty musza by¢
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i na jego koszt.
2.1.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy. Kazdy
rodzaj robot, w ktorym znajdujq sig nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.
2.1.3. Wariantowe stosowanie materiatow
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze zamiany materiatu przed jego uzyciem.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ potem zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.
2.2. Rodzaje materiatow
2.2.1. Armatura
Na podejsciach pod piony instalacji zimnej i cieptej wody:

e zawory kulowe o parametrach roboczych p=1,0 MPa, t=100 °C

o zlgczki roziaczne (Srubunki) o parametrach roboczych pi=1,0 MPa, =100 °C
Montaz armatury - wg instrukcji producenta. Montowa¢ wylacznie armature nowg i nieuszkodzong
3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Do wykonania robét nalezy stosowaé jedynie taki sprzet, ktry nie spowoduije niekorzystnego wplywu na
jakos¢ robot, zarowno w miejscach ich wykonania, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz
w czasie transportu, zatadunku | wytadunku materiatow. Sprzet uzywany do robot powinien byé zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
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lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inwestora. W przypadku braku ustalen w takich do-
kumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inwestora.

Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytko-
wania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU | SKLADOWANIA
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktdre nie wptyna nieko-
rzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okre$lonymi w ST i
wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.
4.2 Armatura
Armature nalezy przewozi¢ pakowang w sposob zabezpieczajacy przed zanieczyszczeniem, uszkodze-
niem mechanicznym i wptywami czynnikow atmosferycznych.
Armature nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach suchych i temperaturze nie nizszej niz 0°C. W pomiesz-
czeniach sktadowania nie powinny znajdowaé sie zwigzki chemiczne dziafajace korodujaco. Armature z
tworzyw sztucznych nalezy przechowywac¢ z dala od urzadzen grzewczych.
5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, za jako$¢ zastosowanych
materialdw i wykonywanych robot, za zgodnos¢ z wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, w ST, a takze w normach i
wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot bedg wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot ponosi Wykonawca.
5.2. Montaz armatury
e Rurociagi taczone beda z armatura i osprzetem za pomoca potaczen gwintowanych i zgrzewanych.
e Kolejnos¢ wykonywania robot:
- sprawdzenie dziatania zaworu,
- uszczelnienie gwintéw materiatem uszczelniajacym,
- skrecenie potaczenia zaworu i lub ksztattek zgrzewanych z przewodem.
5.3. Badania i uruchamianie instalacji
e Instalacja musi by¢ poddana probie szczelnosci.
e |nstalacje nalezy doktadnie odpowietrzy¢.
e Probe szczelnosci w instalacji nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykona-
nia i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe”,
e Z proby cisnieniowej nalezy sporzadzi¢ protokot.
UWAGA KONCOWA:
Roboty montazowe nalezy prowadzi¢ Scisle wg instrukcji montazu danych urzadzen oraz systemu rur -
podanych przez poszczegolnych producentow.
Ekipa montazowa winna posiada¢ Swiadectwa przeszkolenia przez producenta w montazu urzadzen i rur
danego systemu.
Ekipy winny do montazu uzywac¢ wyznaczonych i dopuszczonych do stosowania przez producentow
narzedzi oraz dodatkowego osprzetu i materiatow( jak np. zgrzewarki, tasmy, kleje, farby itp.)

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola zwigzana z wykonaniem robdt powinna by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz robot.
Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jesli wszystkie wymagania dla danej fazy robot
zostaly spetnione. Jesli ktérekolwiek z wymagan nie zostafo spetnione, nalezy uzna¢ danq faze robot za
niezgodng z wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie. Kontrola
jakosci robot powinna obejmowac nastepujace badania:

1.Zgodnos¢ z Dokumentacjg przetargowg



materiatow

- wmontowania przewodow i armatury

- szczelnoci rurociggdw i armatury
2.Badanie materiatow uzytych do budowy instalacji nastepuje przez poréwnanie ich cech z wymaganiami
okreslonymi w Dokumentaciji i ST, w tym: na podstawie dokumentow okreslajacych jakoé¢ wbudowanych
materialow i poréwnanie ich z normami przedmiotowymi, atestami producentéw lub warunkami okreslonymi
w ST oraz bezposrednio na budowie przez ogledziny zewnetrzne lub odpowiednie badania specjalistyczne.
3.Badanie szczelnosci odcinka przewodu obejmuje: badanie stanu odcinka rurociagu, napetnienie woda i
odpowietrzenie przewodu, pomiar ubytku wody. Podczas proby nalezy prowadzi¢ kontrole szczelnosci fa-
czy. W przypadku stwierdzenia ich nieszczelnosci nalezy poprawi¢ uszczelnienie, a w razie niemozliwosci
oznaczy¢ miejsce wycieku i przerwa¢ badania do czasu usunigcia przyczyn nieszczelnoéci

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Obmiar robot ma za zadanie okre$la¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, Zze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegdlowych specyfikacjach technicznych, a ich
ilo$¢ podaje sig w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot wehodzacym w sktad umowy.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacjg umowy o
zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedzac obmiar co najmniej o 3 dni.

Wyniki obmiaru sa wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie indziej
w szczegOowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku wykonania
wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg pisemnej instrukcji zarzadzajacego realizacjg
umowy. Przy wynagrodzeniu ryczattowym nie bedzie dokonywany obmiar robét.

7.2. Zasady okres$lania ilosci robot i materiatow.

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub w KNR-ach oraz
KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacii
projektowej i kosztorysowe;.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

c) odbiorowi czesciowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

e) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Qdbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu: polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robot
oraz ilosci tych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany przez
Inspektora nadzoru w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0g6lnego postepu robét.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca do Inspektora nadzoru. Odbiér zostanie
przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz 3 dni od dnia zgloszenia.

JakoSC i ilos¢ rob6t ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy - ( jezeli umowa tego dotyczy)

Odbior czgSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koricowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét



-
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakosci.
Catkowite zakorczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.
Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakoniczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przediozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z dokumentacjg projektowa i SST.
W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych.
W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajgcych w
poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakoS¢ wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong
wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koricowe)
Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robdt, sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego.
Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujgce dokumenty:

e protokoly odbiorow robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,
protokoty odbiorow czesciowych,
ksigzki obmiarow (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z ST
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedq zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.
8.5. Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji
Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robét
zwigzanych z usunieciem wad, ktére ujawnia si¢ w okresie gwarancyjnym i rekojmi.
Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

Podstawa pltatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych. Dla robét
wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartosé (kwota) podana przez Wykonawce

i przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowe] lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniac wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skiadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:



robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku VAT.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1 Normy i wytyczne

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom |l instalacje sanitar-
ne i przemystowe”. Arkady, Warszawa 1988.

Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rurociagow z Tworzyw sztucznych:

Wytycznymi producentéw urzadzen.

Prébe szczelnosci instalacji wodnej wykonac zgodnie z PN-81/B-1070001 oraz PN-81/B-1070002,
oraz probe cisnieniowa (cisnienie probne rowne 1,5 pr).
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Zawory woda Wspdlna Droga 23_przed. ATH PRZEDMIAR

| Lp. | Podstawa | Opis i wyliczenia | jm. | Poszcz. | Razem
Wymiana zaworow zimnej i cieptej wody
1] Wymiana zaworow podpionowych z.w. i c.c.w.
1 KNR-W 4-02 |Spuszczenie zimnej i cieple] wody oraz napefnienie instalaciji - do 30 pionopig- |pp
d.1|z.52.4.-02 ter
analogia
302 pp 60,000
RAZEM 60,000
2|KNR-W 4-02 |Spuszczenie wody i napetnienie instalacji - za kazde pionopigtro powyzej 30  pp
d.1|z.sz.4.-03
analogia
152 pp 30,000
RAZEM 30,000
3/ KNR-W 4-02 Demontaz zaworu przelotowego o $r. 15 mm szt.
d.1/0142-01 ‘
9+2 szt. | 11,000
RAZEM 11,000
4|KNR-W 4-02 |Demontaz zaworu przelotowego o ér. 20 mm szt.
| d.1/0142-01
212 szt. 4,000
| RAZEM 4,000
5/KNR-W 4-02 | Demontaz zaworu przelotowego o §r. 25 mm szt.
d.1/0142-02
72 szt. 14,000
RAZEM 14,000
6 KNR-W 2-15 | Zawory przelotowe kulowe instalacji wodociagowych z rur z tworzyw sztucz- szt.
d.1/0132-01 nych o $r. nominalnej 15 mm
9+2 szt. 11,000
RAZEM 11,000
7|KNR-W 2-15 | Zawory przelotowe kulowe instalacji wodeciggowych z rur z tworzyw sztucz- szt.
d.1/0132-02 nych o ér. nominalnej 20 mm
22 szt. 4,000
RAZEM 4,000
8 KNR-W 2-15 |Zawory przelotowe kulowe instalacji wodociggowych z rur z tworzyw sztucz- szt.
d.1/0132-03 nych o ér. nominalnej 25 mm
|72 szt. 14,000
RAZEM 14,000
| 9 KNR-W 2-15 Dwuztaczki o §r. nominalnej 15 mm szt.
d.1/0430-01 | |
4 szt. | 4,000
RAZEM 4,000
10/ KNR-W 2-15 Dwuziaczki o ér. nominalnej 20 mm szt.
d.1/0430-02
| 2 szt. 2,000 |
[ RAZEM 2,000
11|KNR-W 2-15 | Dwuztaczki o $r. nominalnej 25 mm szt.
d.1/0430-03
| & szt. 7,000 1
‘ [ RAZEM 7,000
12 analiza indy- | Tabliczki opisujace piony kpl.
d.1|widualna
12 |kpl. 12,000
| | RAZEM 12,000

Norma PRO Wersja 4.76 Nr seryjny: 44368 Uzytkownik: Grzegorz Kurek
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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa
Wymiana zawordw podpionowych instalacji zimnej i cieptej wody w budynku mieszkalnym wielorodzinnym
przy ul. Garwolinska 26 w Warszawie.
1.2.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogoine dotyczace wykonania i odbioru
wymiany zawordéw podpionowych instalacji zimnej i ciepte] wody.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robot.
e Spuszczenie wody z instalacji zimnej i cieptej wody;
e Demontaz zaworéw odcinajacych podpionowych wraz z ksztattkami przejsciowymi gwint/plastik od
strony pionu;
e Montaz zaworéw kulowych odcinajacych wraz ksztaltkami przejsciowymi gwint/plastik od strony
pionu oraz ze ztaczka rozitgczng (Srubunkiem) na zimnej wodzie;
e Proby i uruchomienie instalaci
1.3.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi integralng czes¢ SIWZ. Stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy, przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.2.
1.4.Przedmiot i zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci podstawowe wystepujace przy wymia-
nie zaworow podpionowych instalacji zimnej i cieptej wody, a takze niezbedne dla wiasciwego wykonania
tej instalacji roboty tymczasowe oraz prace towarzyszace.
1.5.0kreslenia podstawowe
aprobata techniczna (dot. budownictwa) — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego jednostke
certyfikat zgodnosci — dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od dostawcy i odbiorcy) wykazu-
jace, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany wyrob, proces lub
ustuga sq zgodne z okreslong norma lub z wtasciwymi przepisami prawnymi
deklaracja zgodnosci — oswiadczenie dostawcy, stwierdzajace na jego wylaczng odpowiedzialnose,
ze wyrob, proces lub ustuga sg zgodne z norma lub aprobatg techniczng
znak bezpieczenstwa (dot. certyfikacji) — zastrzezony znak przyznawany zgodnie z zasadami sys-
temu certyfikacji, potwierdzajacy, ze dany wyréb, uzywany zgodnie z zasadami okreslonymi przez pro-
ducenta nie stanowi zagrozenia dla zycia, zdrowia, mienia i srodowiska
znak zgodnosci (dot. certyfikacji) — zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami
systemu certyfikacji, wskazujacy iz dany wyrdb, proces lub ustuga sg zgodne z okreslong norma lub
wiasciwymi przepisami prawnymi
1.6.0golne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania.
1.6.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy oraz lokalizacje.
Zgodnos¢ robot z ST
Dokumentacja ST oraz inne dokumenty przekazane przez Inwestora \Wykonawcy stanowiq — czesc¢
kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby byly w cate] dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé biedow lub opuszczen w dokumentaciji kontraktowej. O ich
wykryciu powinien powiadomi¢ Inwestora oraz Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.
Dane okre$lone w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okreslonego przedziatu tolerancii.
Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.
W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peti zgodne z Wytycznymi zawartymi w
dokumentaciji przetargowej lub ST i wplynie to na nie zadawalajaca jakosc elementu budowli, to takie
materiaty bedg niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.



1.6.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania bezpieczenstwa i porzadku publicznego na terenie
budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: $wiatta ostrzegawcze, sygnaty itp. Zapewniajac w
ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w
dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Fakt przystapienia do robot i utrudnienia z tym zwigzane Wykonawca obwiesci publicznie
przed rozpoczeciem.

Koszt zabezpieczenia terenu nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w cene
kontraktowa.

1.6.3. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie przeprowadzenia robot wszystkie przepisy
dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonczenia robot Wykonawca bedzie:

* podejmowac wszystkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm do-
tyczacych ochrony $rodowiska na terenie i w wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen
lub ucigzliwosci dla 0sob lub wtasnosci spofecznej i innych a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sig do wymagan bedzie miat szczeg6iny wzglad na:

¢  Srodki ostroznoci i zabezpieczenia przed:

- Zzanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych ptynami lub substancjami toksycznymi

- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami

- mozliwoscig powstania pozaru

1.6.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Materialy fatwopalne bedg
skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami | zabezpieczone przed dostepem 0s6b
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.6.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia nie beda dopuszczone do uzycia. Materialy,
ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot a po ich zakoniczeniu ich szkodliwos¢ zanika (np.
materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technicznych,
1.6.6. Ochrona wlasnosci publicznej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacii na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenia i zabezpieczenia przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w trakcie trwania robét. W razie wystapienia z winy Wykonawcy
jakichkolwiek uszkodzen w trakcie przygotowywania i realizacji robét jest On zobowiazany do
naprawienia szkod na wlasny koszt.
1.6.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Przez caly czas trwania rob6t wykopy powinny by¢ zabezpieczone oraz oznakowane zgodnie z
wymogami BHP (Dz.U.Nr 47, poz 401 — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych).
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac aby personel nie wykonywat prac w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszystkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenistwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszystkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan BHP nie podlegaja odrebne;
zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.
1.6.8. Ochrona i utrzymanie roboét
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robét od daty przekazania placu budowy do czasu ostatecznego odbioru. Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru, utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb,
aby budowana instalacja i jej elementy byty w zadawalajgcym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpoczag roboty utrzymaniowe lub usuwajgce skutki zaniedban nie
pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciagly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i
inne odno$ne dokumenty.

1.7.Dokumentacja
Dokumentacje robot wymiany zaworow na podejsciach pod piony instalacji zimnej i cieptej wody stanowig;
e szczegdlowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
e dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowa-
nia uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawg z 1 6 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowla-
nych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881),
e protokoty odbiorow czesciowych, koncowych i robot zanikajacych, z zataczonymi protokotami z
badan kontrolnych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW
2.1.0golne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania.
Moga by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty techniczne
wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu
akceptacje Inwestora oraz Inspektora Nadzoru.
2.1.1. Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materiaty, do czasu gdy beda potrzebne do robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ | wlasciwosci. Materialy musza byc
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i na jego koszt.
2.1.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy. Kazdy
rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na
whasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.
2.1.3. Wariantowe stosowanie materiatow
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze zamiany materiatu przed jego uzyciem.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ potem zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.
2.2. Rodzaje materiatow
2.2.1. Armatura
Na podejsciach pod piony instalacji zimnej i cieptej wody:

e zawory kulowe o parametrach roboczych p=1,0 MPa, t=100 °C

o Zzlgczki roztaczne ($rubunki) o parametrach roboczych p=1,0 MPa, t=100 °C
Montaz armatury - wg instrukcji producenta. Montowa¢ wylacznie armature nowa i nieuszkodzong
3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Do wykonania robot nalezy stosowac jedynie taki sprzet, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakosc robot, zaréwno w migjscach ich wykonania, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz
w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
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lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez inwestora. W przypadku braku ustalen w takich do-
kumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inwestora.

Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytko-
wania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU | SKLADOWANIA
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna nieko-
rzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i
wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.
4.2. Armatura
Armature nalezy przewozi¢ pakowang w sposob zabezpieczajacy przed zanieczyszczeniem, uszkodze-
niem mechanicznym i wptywami czynnikow atmosferycznych.
Armature nalezy skladowaé w pomieszczeniach suchych i temperaturze nie nizszej niz 0°C. W pomiesz-
czeniach sktadowania nie powinny znajdowac sie zwiazki chemiczne dziafajace korodujaco. Armature z
tworzyw sztucznych nalezy przechowywa¢ z dala od urzadzen grzewczych.
5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, za jako$¢ zastosowanych
materiatow | wykonywanych robot, za zgodno$c¢ z wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét beda
oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, w ST, a tak’e w normach |
wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie poznie;
niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot ponosi Wykonawca.
5.2. Montaz armatury
* Rurociggi faczone beda z armaturg i osprzetem za pomoca potaczen gwintowanych i zgrzewanych.
e Kolejnos¢ wykonywania robot:
- sprawdzenie dziatania zaworu,
- uszczelnienie gwintow materiatem uszczelniajacym,
- skrecenie potaczenia zaworu i lub ksztattek zgrzewanych z przewodem.
5.3. Badania i uruchamianie instalacj
e |Instalacja musi by¢ poddana probie szczelnosci.
e Instalacje nalezy dokfadnie odpowietrzyc.
* Probe szczelnoSci w instalacji nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykona-
nia i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe”,
e Z proby cisnieniowej nalezy sporzadzic protokot.
UWAGA KONCOWA:
Roboty montazowe nalezy prowadzi¢ $ciéle wg instrukcji montazu danych urzadzen oraz systemu rur -
podanych przez poszczegdlnych producentow.
Ekipa montazowa winna posiadac $wiadectwa przeszkolenia przez producenta w montazu urzadzen i rur
danego systemu.
Ekipy winny do montazu uzywaé wyznaczonych i dopuszczonych do stosowania przez producentow
narzedzi oraz dodatkowego osprzetu i materiatow( jak np. zgrzewarki, tasmy, Kleje, farby itp.)

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola zwigzana z wykonaniem robét powinna by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz robét.
Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jesli wszystkie wymagania dla danej fazy robot
zostaty speinione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostalo spetnione, nalezy uznac dana faze robét za
niezgodng z wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie. Kontrola
jakosci robot powinna obejmowac nastepujace badania:

1.Zgodno$¢ z Dokumentacijg przetargowq



- materiatow

- wmontowania przewoddw i armatury

- szczelnosci rurociggdw i armatury
2.Badanie materiatow uzytych do budowy instalacji nastepuje przez poréwnanie ich cech z wymaganiami
okreslonymi w Dokumentaciji i ST, w tym: na podstawie dokumentéw okreslajacych jakos¢ whudowanych
materiatow i poréwnanie ich z normami przedmiotowymi, atestami producentéw lub warunkami okre$lonymi
w ST oraz bezposrednio na budowie przez ogledziny zewnetrzne lub odpowiednie badania specjalistyczne.
3.Badanie szczelnosci odcinka przewodu obejmuje: badanie stanu odcinka rurociggu, napetnienie woda i
odpowietrzenie przewodu, pomiar ubytku wody. Podczas proby nalezy prowadzi¢ kontrole szczelnosci fa-
czy. W przypadku stwierdzenia ich nieszczelnosci nalezy poprawi¢ uszczelnienie, a w razie niemozliwosci
oznaczy¢ miejsce wycieku i przerwa¢ badania do czasu usunigcia przyczyn nieszczelnosci

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot ma za zadanie okreslaé faktyczny zakres wykonanych robét wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, Ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach technicznych, a ich
ilos¢ podaije sie w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot wehodzacym w skiad umowy.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacjg umowy o
zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni.

Wyniki obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie indziej
w szczegdlowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku wykonania
wszystkich robét. Btedne dane zostana poprawione wg pisemnej instrukcji zarzadzajgcego realizacjg
umowy. Przy wynagrodzeniu ryczattowym nie bedzie dokonywany obmiar robot.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow.

Zasady okreslania ilosci robot podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub w KNR-ach oraz
KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacii
projektowej i kosztorysowej.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

c) odbiorowi czeSciowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

e) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu: polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robét
oraz iloci tych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany przez
Inspektora nadzoru w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogdlnego postepu robot.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca do Inspektora nadzoru. Odbidr zostanie
przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pozniej niz 3 dni od dnia zgloszenia.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy - ( jezeli umowa tego dotyczy)

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robdt
dokonuje sie dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
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Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.
Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakoriczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét
z dokumentacjq projektowg i SST.
W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czesciowych, zwiaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robét poprawkowych.
W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robat uzupefniajgcych w
poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegalnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koricowe)
Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego.
Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

¢ protokoty odbioréw robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

e protokoly odbioréw czesciowych,

o ksigzki obmiardw (oryginaty),

e  wyniki pomiaréw kontrolnych

* deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoéci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak

bezpieczenstwa zgodnie z ST

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.
8.5. Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji
Odbiér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usunigciem wad, ktére ujawnia sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.
Odbior po uptywie okresu rgkojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowq
ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych. Dla robot
wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartosc (kwota) podana przez Wykonawce

| przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot bedg obejmowac:



robocizne bezposrednia wraz z narzutami,

wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku VAT,

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1 Normy i wytyczne

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom |l instalacje sanitar-
ne i przemystowe”. Arkady, Warszawa 1988.

Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rurociagéw z Tworzyw sztucznych;

Wytycznymi producentow urzadzen.

Prébe szczelnosci instalacji wodnej wykona¢ zgodnie z PN-81/B-1070001 oraz PN-81/B-1070002,
oraz probe cisnieniowg (ciSnienie prébne réwne 1,5 pr).
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Zawory woda Garwolinska 26_przed ATH PRZEDMIAR

Lp. \ Podstawa | Opis i wyliczenia [ j-m. | Poszcz. | Razem
Wymiana zaworéw zimnej i cieptej wody
1 Wymiana zaworéw podpionowych z.w. i c.c.w.
1 KNR-W 4-02 'Spuszczenie zimnej i cieptej wody oraz napetnienie instalacji - do 30 pionopie- |pp
d.1|z.s2.4.-02 ter |
analogia |
272 pp 54,000
RAZEM 54,000
2 KNR-W 4-02 |Demontaz zaworu przelotowego o ér. 15 mm szt
d.10142-01
9+3 szt. 12,000 |
| : RAZEM 12,000
3|KNR-W 4-02 ' Demontaz zaworu przelotowego o $r. 20 mm szt
d.1/0142-01
0 szt 0,000
RAZEM 0,000
4/ KNR-W 4-02 |DemontaZz zaworu przelotowego o §r. 25 mm szt.
d.1/0142-02
9*2 szt. 18,000
RAZEM 18,000
5 KNR-W 2-15 |Zawory przelotowe kulowe instalacji wodociggowych z rur z tworzyw sztucz- szt
d.1/0132-01 nych o $r. nominalnej 15 mm
9+3 szt. 12,000
RAZEM 12,000
6|KNR-W 2-15 | Zawory przelotowe kulowe instalacji wodociagowych z rur z tworzyw sztucz-  |szt.
d.1/0132-02 nych o §r. nominalnej 20 mm
0 szt. 0,000
| RAZEM 0,000
7 KNR-W 2-15 | Zawory przelotowe kulowe instalacji wodociagowych z rur z tworzyw sztucz- szt
d.1/0132-03 nych o ér. nominalnej 25 mm
92 szl. 18,000 |
RAZEM 18,000
8 KNR-W 2-15 |Dwuzitgczki o $r. nominalnej 15 mm szt.
d.1/0430-01
4 szt. 4,000
RAZEM 4,000
9 KNR-W 2-15 | Dwuztaczki o §r. nominalnej 20 mm szt.
d.1/0430-02
0 szt. 0,000
RAZEM 0,000
10 KNR-W 2-15 |Dwuztaczki o sr. nominalnej 25 mm szt. ‘
d.1/0430-03
| 9 szt. 9,000
RAZEM 9,000
11|analiza indy- |Tabliczki opisujace picny kpl.
d.1|widualna ‘
| 9 kpl. 9,000
| | RAZEM 9,000

Norma PRO Wersja 4.76 Nr seryjny: 44368 Uzytkownik: Grzegorz Kurek
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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa
Wymiana zaworéw podpionowych instalacji zimnej i cieplej wody w budynku mieszkalnym wielorodzinnym
przy ul. Garwolinska 26A w Warszawie.
1.2.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru
wymiany zaworow podpionowych instalacji zimnej i cieplej wody.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robét.
o Spuszczenie wody z instalacji zimnej i cieptej wody;
e Demontaz zaworéw odcinajacych podpionowych wraz z ksztattkami przejsciowymi gwint/plastik od
strony pionu;
e Montaz zaworow kulowych odcinajacych wraz ksztaitkami przejéciowymi gwint/plastik od strony
pionu oraz ze zlaczka roztaczng (Srubunkiem) na zimnej wodzie;
e Proby i uruchomienie instalacji
1.3.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi integralng cze$¢ SIWZ. Stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy, przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.2.
1.4.Przedmiot i zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci podstawowe wystepujace przy wymia-
nie zaworow podpionowych instalacji zimnej i cieptej wody, a takze niezbedne dla wiasciwego wykonania
tej instalacji roboty tymezasowe oraz prace towarzyszace.
1.5.0kreslenia podstawowe
aprobata techniczna (dot. budownictwa) — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego jednostke
certyfikat zgodnosci - dzialanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od dostawcy i odbiorcy) wykazu-
jace, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany wyrob, proces lub
ustuga sg zgodne z okreslong norma lub z wlasciwymi przepisami prawnymi
deklaracja zgodnosci - o$wiadczenie dostawcy, stwierdzajace na jego wylaczng odpowiedzialnosé,
ze wyrdb, proces lub ustuga sg zgodne z norma lub aprobatg techniczng
znak bezpieczenstwa (dot. certyfikacji) — zastrzezony znak przyznawany zgodnie z zasadami sys-
temu certyfikacji, potwierdzajacy, ze dany wyrob, uzywany zgodnie z zasadami okreslonymi przez pro-
ducenta nie stanowi zagrozenia dla zycia, zdrowia, mienia i $rodowiska
znak zgodnosci (dot. certyfikacji) - zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami
systemu certyfikacji, wskazujacy iz dany wyrob, proces Iub ustuga s zgodne z okreslong normg lub
wlasciwymi przepisami prawnymi
1.6.0gdIne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania.
1.6.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy oraz lokalizacje.
Zgodnosc robot z ST
Dokumentacja ST oraz inne dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy stanowig  cze$c
kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby byly w catej dokumentacii.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentacii kontraktowej. O ich
wykryciu powinien powiadomi¢ Inwestora oraz Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.
Dane okreslone w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okre$lonego przedziatu tolerancji.
Cechy materialow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnosé z
okreslonymi wymaganiami a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedziatu
tolerancii.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Wytycznymi zawartymi w
dokumentaciji przetargowej lub ST i wplynie to na nie zadawalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie
materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.



1.6.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania bezpieczenstwa i porzadku publicznego na terenie
budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp. Zapewniajac w
ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w
dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Fakt przystapienia do robét i utrudnienia z tym zwigzane Wykonawca obwiesci publicznie
przed rozpoczeciem.

Koszt zabezpieczenia terenu nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w ceng
kontraktowa.

1.6.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek zna€ i stosowac w czasie przeprowadzenia robot wszystkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykoriczenia robét Wykonawca bedzie:

e podejmowac wszystkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm do-
tyczacych ochrony $rodowiska na terenie i w wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla 0osdb lub wiasnosci spotecznej i innych a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

e Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych plynami lub substancjami toksycznymi
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
- moZzliwoscig powstania pozaru

1.6.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowe|. Materiaty tatwopalne bedq
sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0sdb
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.6.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia nie beda dopuszczone do uzycia. Materiaty,
ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot a po ich zakonczeniu ich szkodliwosc¢ zanika (np.
materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technicznych.

1.6.6. Ochrona wilasnosci publicznej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenia i zabezpieczenia przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w trakcie trwania robot. W razie wystapienia z winy Wykonawcy
jakichkolwiek uszkodzen w trakcie przygotowywania i realizacji robdt jest On zobowigzany do
naprawienia szkod na wiasny koszt.
1.6.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Przez caly czas trwania robot wykopy powinny by¢ zabezpieczone oraz oznakowane zgodnie z
wymogami BHP (Dz.U.Nr 47, poz 401 — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 rw
sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych).

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac aby personel nie wykonywat prac w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszystkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan BHP nie podlegaja odrebne;
zapfacie i sq uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.6.8. Ochrona i utrzymanie robot
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robét od daty przekazania placu budowy do czasu ostatecznego odbioru. Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru, utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob,
aby budowana instalacja i jej elementy byly w zadawalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe lub usuwajace skutki zaniedban nie
pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.6.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sq w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pefni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb
ciagty bedzie informowac Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odno$ne dokumenty.

1.7.Dokumentacja
Dokumentacje rob6t wymiany zaworéw na podejsciach pod piony instalacji zimnej i cieptej wody stanowig;
e szczegdtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
e dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowa-
nia uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawa z 1 6 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowla-
nych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881),
e protokoly odbiorow czesciowych, koncowych i robot zanikajacych, z zataczonymi protokotami z
badan kontrolnych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW
2.1.0gélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania.
Moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty techniczne
wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu
akceptacje Inwestora oraz Inspektora Nadzoru.
2.1.1. Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ | whasciwosci. Materialy musza byé
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Migjsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w
migjscach zorganizowanych przez Wykonawce i na jego koszt.
2.1.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiay nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy. Kazdy
rodzaj robot, w ktorym znajduia sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.
2.1.3. Wariantowe stosowanie materiatow
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze zamiany materiatu przed jego uzyciem.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ potem zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.
2.2. Rodzaje materiatow
2.2.1. Armatura
Na podejsciach pod piony instalacji zimnej i cieptej wody:

e zawory kulowe o parametrach roboczych p=1,0 MPa, =100 °C

e zlgczki roztaczne (Srubunki) o parametrach roboczych pr=1,0 MPa, =100 °C
Montaz armatury - wg instrukcji producenta. Montowa¢ wylacznie armature nowa i nieuszkodzong
3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Do wykonania robot nalezy stosowac jedynie taki sprzet, ktory nie spowoduie niekorzystnego wptywu na
jakos¢ robdt, zarowno w miejscach ich wykonania, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz
W czasie transportu, zatadunku | wytadunku materiatow. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
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lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inwestora. W przypadku braku ustalen w takich do-
kumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inwestora.

Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytko-
wania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU | SKLADOWANIA
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktdre nie wptyng nieko-
rzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i
wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.
4.2 Armatura
Armature nalezy przewozi¢ pakowang w sposob zabezpieczajacy przed zanieczyszczeniem, uszkodze-
niem mechanicznym i wptywami czynnikow atmosferycznych.
Armature nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach suchych i temperaturze nie nizszej niz 0°C. W pomiesz-
czeniach sktadowania nie powinny znajdowac sie zwiazki chemiczne dziatajace korodujaco. Armature z
tworzyw sztucznych nalezy przechowywac z dala od urzadzen grzewczych.
5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, za jakos¢ zastosowanych
materiatow | wykonywanych robét, za zgodnos¢ z wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, w ST, a takze w normach i
wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot bedg wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rob6t ponosi Wykonawca.
5.2. Montaz armatury
e Rurociggi faczone bedg z armaturg i osprzetem za pomoca potaczen gwintowanych i zgrzewanych.
¢ Kolejnos¢ wykonywania robot:
- sprawdzenie dziatania zaworu,
- uszczelnienie gwintow materiatem uszczelniajgcym,
- skrecenie pofaczenia zaworu i lub ksztattek zgrzewanych z przewodem.
5.3. Badania i uruchamianie instalacji
e Instalacja musi by¢ poddana probie szczelnosci.
¢ Instalacje nalezy dokfadnie odpowietrzyc.
e Probe szczelnosci w instalacji nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykona-
nia i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe”,
e Z proby cisnieniowej nalezy sporzadzi¢ protokot.
UWAGA KONCOWA:
Roboty montazowe nalezy prowadzi¢ $cisle wg instrukcji montazu danych urzadzen oraz systemu rur -
podanych przez poszczegoinych producentow.
Ekipa montazowa winna posiadac Swiadectwa przeszkolenia przez producenta w montazu urzadzen i rur
danego systemu.
Ekipy winny do montazu uzywa¢ wyznaczonych i dopuszczonych do stosowania przez producentow
narzedzi oraz dodatkowego osprzetu i materiatow( jak np. zgrzewarki, tasmy, kleje, farby itp.)

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola zwigzana z wykonaniem robét powinna by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz robét.
Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jesli wszystkie wymagania dla danej fazy robét
zostaly spetnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostato spelnione, nalezy uznac dana faze robédt za
niezgodng z wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie. Kontrola
jakosci robot powinna obejmowac nastepujace badania:

1.Zgodnos¢ z Dokumentacjg przetargowa



- materiatow
- wmontowania przewoddw i armatury
szczelnosci rurociagdw i armatury

2.Badanie materiatow uzytych do budowy instalacji nastepuje przez poréwnanie ich cech z wymaganiami
okreslonymi w Dokumentacji i ST, w tym: na podstawie dokumentéw okreslajacych jakosc wbudowanych
materiatow i pordwnanie ich z normami przedmiotowymi, atestami producentéw lub warunkami okreslonymi
w ST oraz bezposrednio na budowie przez ogledziny zewnetrzne lub odpowiednie badania specjalistyczne.
3.Badanie szczelnosci odcinka przewodu obejmuje: badanie stanu odcinka rurociagu, napeinienie woda i
odpowietrzenie przewodu, pomiar ubytku wody. Podczas proby nalezy prowadzi¢ kontrole szczelnosci fa-
czy. W przypadku stwierdzenia ich nieszczelnosci nalezy poprawi¢ uszczelnienie, a w razie niemozliwosci
oznaczy¢ miejsce wycieku i przerwac badania do czasu usunigcia przyczyn nieszczelnosci

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uznaé za wykonane pod warunkiem, Zze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach technicznych, a ich
llos¢ podaie sig w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robét wehodzacym w skiad umowy.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacjg umowy o
zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedzaé obmiar co najmniej o 3 dni.

Wyniki obmiaru sa wpisywane do ksiggi obmiaru i zatwierdzane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie indziej
w szczegolowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku wykonania
wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg pisemnej instrukcji zarzadzajacego realizacjg
umowy. Przy wynagrodzeniu ryczattowym nie bedzie dokonywany obmiar robot.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow.

Zasady okreslania ilosci robot podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub w KNR-ach oraz
KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowej.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

c) odbiorowi czesciowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (koricowemu),

e) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu: polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robét
oraz iloci tych robot, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany przez
Inspektora nadzoru w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0golnego postepu robét,

Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca do Inspektora nadzoru. Odbiér zostanie
przeprowadzony niezwiocznie, jednak nie pdzniej niz 3 dni od dnia zgloszenia.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy - ( jezeli umowa tego dotyczy)

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ dla zakresu robot okrelonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
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Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakosci.
Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowoS¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.
Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z dokumentacja projektowa i SST.
W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajacych i robot poprawkowych.
W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych [ub robdt uzupetniajacych w
poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakoS¢ wykonywanych robét w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)
Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

o protokoty odbiorow robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

protokoty odbiorow czesciowych,
ksigzki obmiarow (oryginaly),
wyniki pomiaréw kontrolnych
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z ST
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.
Wszystkie zarzagdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.
8.5. Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji
Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robét
zwigzanych z usunieciem wad, ktore ujawnia sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.
Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych. Dla robét
wycenionych ryczattowo podstawa pfatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce

i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnoSci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robét bedag obejmowac:



robacizne bezposredniq wraz z narzutami,

warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylgczeniem podatku VAT.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1 Normy i wytyczne

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. Tom Il instalacje sanitar-
ne i przemystowe”. Arkady, Warszawa 1988.

Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rurociagéw z Tworzyw sztucznych;

Wytycznymi producentéw urzadzen.

Probe szczelno$ci instalacji wodnej wykonaé zgodnie z PN-81/B-1070001 oraz PN-81/B-1070002,
oraz probe ciSnieniowa (cisnienie probne réwne 1,5 pr).
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Zawory woda Garwolinska 26A_przed ATH

PRZEDMIAR

LLp. | Podstawa | Opis i wyliczenia | jm. | Poszcz. | Razem
|Wymiana zaworéw zimnej i cieplej wody
I [Wymiana zaworéw podpionowych z.w. i c.c.w.
‘ 1/KNR-W 4-02 [Spuszczenie zimnej i cieplej wody oraz napefnienie instalaciji - do 30 pionopie- [pp
d.1]z.sz.4.-02 ter
|analogia
| 202 PP 40,000/
o RAZEM 40,000
2/KNR-W 4-02 |Demontaz zaworu przelotowego o §r. 15 mm szt.
d.1/0142-01
4+2 szt. 6,000
| RAZEM 6,000
3/KNR-W 4-02 |Demontaz zaworu przelotowegeo o §r. 32 mm szt.
d.1/0142-02
42 szt. 8,000 |
RAZEM 8,000!
4 KNR-W 2-15 | Zawory przelotowe kulowe instalacji wodociggowych z rur z tworzyw sztucz- szt i
d.1/0132-01 nych o $r. nominalnej 15 mm \
4+2 szt. 6,000 ]
RAZEM 6,000
5 KNR-W 2-15 | Zawory przelotowe kulowe instalacji wodociggowych z rur z tworzyw sztucz- szt. ‘
d.1/0132-04 nych o ér. nominalnej 32 mm
42 szt. gooo |
RAZEM 8,000|
6/ KNR-W 2-15 |Dwuztaczki o §r. nominalnej 15 mm szt. |
d.1/0430-01 |
[ P |szt. 2,000 |
[ RAZEM 2,000
7 KNR-W 2-15 | Dwuztgczki o ér. nominalnej 32 mm szt. [
d.1/0430-04
4 B szt. | 4,000
RAZEM 4,000
8 analiza indy- | Tabliczki opisujgce piony kpl.
d.1 widualna
| 4 kpl. 4,000
\ RAZEM 4,000

Norma PRO Wersja 4.76 Nr seryjny: 44368 Uzytkownik: Grzegorz Kurek



